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一、簡介

本專題將人機介面應用於直線伺服運動系統做電動機控制實習課程的教材，教材以深入淺出方式來設計。設計重點從硬體與軟體兩方面著手。首先針對系統所需的硬體設備每項規格與彼此間連接做說明：它們包括三菱PLC FX2N、PLC FX2N-1PG-E、人機介面GP-37W-BG11-24X與單軸定位設備。其次語言溝通方面：以PLC語言與GPWIN-PR4.0圖形觸控軟體為主，並可透過電腦來編輯所需的語言，使硬體藉著兩種語言相互傳遞信息，達成直線伺服馬達速度控制或位置控制。本研究藉著直線伺服運動系統來達成電動機實習課程之教學目標，再課程教材設計分成四大部份：（一）系統介紹暨PLC語言編輯練習與實習：強調系統整體性及複習FX撰寫。（二）硬體設備介紹與實作：強調直線伺服運動系統規格、PLC硬體及1PG規格，並聯繫（一）部份。（三）GPWIN-PR4.0圖形觸控軟體使用：強調軟體的功能與編輯，進而透過觸控螢幕做些運用。（四）觸控螢幕與直線伺服運動系統的整合：強調硬體與軟體協調性。
二、設計動機

      就各項產業而言，對各設備的自動化要求日趨重視，人機介面往往扮演相當重要角色。因此，將人機介面整合於電動機控制並安排於修習實習課程之一。基於課程時間限制與學習者程度不一考量，期望能透過簡單的設計教材做為學習者在安全學習環境下入門並啟發學習之動機，這正是本專題研究動機。

三、功能

     本教材與系統改善具備有下列幾點功能：

(1) 軟體操作方式簡化與硬體規格解說清晰。

(2) 每部份設計手冊操做練習，學習達到事半公倍效果。

(3) 每部份可做獨立教學，不影響教學進度。

(4) 具有安全保護，確保使用者操作與設備安全，畫面教導式操作。

(5) 可依實際參數需求做彈性修改與調整，提昇使用效率。

(6) 機體模組化(易於功能擴充與維修)。

四、特色

      本教具具有下列特色：

(1) 每部份模組化：將系統以方塊來區分，每部份皆有輸入與輸出，以利每部份可單獨教學。

(2) 教材與操作簡單化：縮短學習時間，易於使學習者入門。

(3) 安全性高：強調安全性高，使學習者更大膽學習。

(4) 架構簡單: 因應使用環境變動，皆以模組化配置易於修改與調整。

(5) 系統在利用性高:針對系統汰換時，器具均可在利用節省成本。

五、原理

（一）系統硬體架構圖：

圖形

（二）各部功能說明：

（1） PC部份:

（2） FX2N部份:

（3） GP-37W部份:

（4） 1PG部份:

（5） 單軸定位設備：
六、結論
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